Z+F PROFILER® 9012

Der Z+F PROFILER® 9012 verfiugt liber ein verti-
kales 360° Blickfeld und ist das schnellste pro-
filgebende 2D Lasermesssystem seiner Klasse.

Miit einer Scan-Rate von mehr als 1 Mio. Punkten pro Se-
kunde und einer maximalen Scangeschwindigkeit von
200 Profilen/Sek kdnnen kurze Abstande zwischen den

Kinematische Anwendungen

Aufgrund seiner hohen Flexibilitat und dem geringen
Stromverbrauch eignet sich der Z+F PROFILER® 9012 flr
alle Arten von Mobile-Mapping-Anwendungen.

Einzigartige Merkmale im Uberblick
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Z+F PROFILER® 9012, 9012 M/A

Jede Anwendung bringt seine ganz eigene Anforderung an die Technik mit sich. Mit dem
Z+F PROFILER® M, dem Z+F PROFILER® A und dem Z+F PROFILER® M/A wird die Nahbereichsvermes-

sung und die Visualisierung von Vermessungen noch weiter optimiert.

PROFILER S012A

Fur Anwendungen im Nahbereich, ist der 9012 A dank
seines optimierten Messrausches der optimale 2D La-
serscanner bei Distanzen zwischen 1-5 m.

Mit dem integriertem Marker-Mode des 9012 M kon-
nen bis zu 5 Segmente eines Scans visualisiert werden.
Den Z+F PROFILER® gibt es auch in der Variante 9012
A/M, in der Marker-Mode und hochpréazise Messun-

gen im Nahbereich kombiniert sind.

Anwendungsgebiete

Mobile Mapping

Seit mehrere Dienste digitales 3D Kartenmaterial kos-
tenlos und sehr erfolgreich im Internet zur Verfugung
stellen ist Mobile Mapping das Schlagwort der Vermes-
sungsbrache. Doch hinter dem Begriff verbirgt sich mehr
wie nur die Visualisierung von Stadten und Stral3en, die
sich in einer 2D Bubble-View im Internet anschauen las-
sen. Durch Mobile Mapping lassen sich Straen, Hauser
von innen wie von auBen, Hauserzuge, ganze Stadte,
Schienen, Stromtrassen, Pipelines, Tunnels, Mienen und
vieles mehr dreidimensional vermessen. Und dies mit
einer Genauigkeit im Milimeterbereich. An dieser Stelle
setzt Zoller + Frohlich mit dem Z+F PROFILER® 9012 an.

Die hohe Datenerfassungsrate des Z+F PROFILER®
9012 ermoglicht allen Mobile Mapping Anwendern eine
3D-Vermessung der Umgebung bei Geschwindigkeiten
von bis zu 120 km/h. Die préazise Vermessung mit hoher
Punktdichte bei hohen Geschwindigkeiten ist vor allem
bei der Tunnel-, Bahn- und StraBenvermessung von
grofBem Vorteil, wenn es darum geht bei gleich hoher
Datenqualitat den Mitbewerbern in jeglicher Hinsicht
davon zu fahren.

Bahn

Der Z+F PROFILER® 9012 wird sehr haufig im Anwen-
dungsbereich Bahn fur die Vermessung von Fahrdrah-
ten, gleisnahen Gebauden, Tunnelréhren oder anderen
Objekten eingesetzt.

Die Erfassung von gleisnahen Objekten wird dann
z. B. zur Positionserfassung und Einhaltung der Sicher-
heitsabstdnde durchgefuhrt um mit den gewonnenen
Daten Schwertransporte zu planen.

Z+F SynCaT

Mit der neuen Software Z+F SynCaT schafft Zoller +
Frohlich erstmals eine hauseigene Verbindung zwi-
schen dem Z+F PROFILER® 9012 und externen Positio-
nierungs- und Navigationssystemen.

Das Ziel von Z+F SynCaT ist es, eine Software Losung
bereit zu stellen, welche folgende Aufgaben abdeckt:

e Kalibrierung:
Bestimmung von Kalibrierparameter einer ,Mobile
Mapping Plattform® aufgrund unterschiedlicher
Integrationskonfigurationen
(Translation, Rotation Offsets zwischen den Koordi-
natensystemen der Navigations-Einheit (Trajektorie)
und dem Z+F PROFILER® 9012 Laserscanner)

e Synchronisation:
Synchronisation der Z+F PROFILER® 9012 Laser-
scanner Daten mit Trajektorien Daten und Berech-
nung einer 3D-Punktwolke

e Transformation:
Transformation der 3D Punktwolken Daten in un-
terschiedliche lokale Koordinatensysteme unter
Berucksichtigung unterschiedlicher lokaler Hohen-
korrekturmodelle (Geoid Korrekturdaten)

e Korrektur:
Bestimmung individueller Offset Parameter gegen-
Uber gegebenen Kontrollpunkten
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Z+F SynCaT ist eine modular aufgebaute Mobile
Mapping Software. Die Modularisierung ermoglicht es,
kundenspezifische Anforderungen gezielt abzudecken.
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